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І. Повідомлення про виконання обов’язкових критеріїв надання та підтвердження 
статусу національного закладу вищої освіти 

Повідомляємо, що Центральноукраїнський національний технічний університет виконує 

обов’язкові критерії надання та підтвердження статусу національного закладу вищої освіти, яким 

є: 

1)  університет виконує Закони України “Про освіту” та “Про вищу освіту”, Ліцензійні 

умови провадження освітньої діяльності закладів освіти; 

2)  у ЦНТУ наявна система забезпечення закладом вищої освіти якості освітньої 

діяльності та якості вищої освіти (Положення про систему забезпечення якості освітньої 

діяльності та якості вищої освіти у Центральноукраїнському національному технічному 

університеті, затверджено Вченою Радою ЦНТУ 30.10.2017р., Протокол №2 ) відповідно до вимог 

абзацу одинадцятого частини другої статті 16 Закону України “Про вищу освіту”; 

3) відсутні виявлені раніше порушення Ліцензійних умов провадження освітньої 

діяльності закладів освіти; 

4) наявне єдине інформаційне середовище університету, в якому забезпечується 

автоматизація основних процесів діяльності; 

5)  на офіційному веб-сайті університету розміщено обов’язкову інформацію, передбачену 

законодавством. 



 

 
Таблиця 1. Оприлюднення інформації на офіційному веб-сайті закладу вищої освіти 

Назва 

документа або 
вид інформації 

Нормативний 

акт, який 
передбачає 

оприлюднення 

документа або 

інформації 

Посилання на документ або інформацію на офіційному сайті ЦНТУ 

Статут ЦНТУ 

 

Колективний 
договір 

ч. 3 ст. 79 

Закону України 

«Про вищу 
освіту», ч. 2 ст. 

30 Закону 

України «Про 

освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/doc/doc/statute.pdf 

 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=4 

Документи 

ЦНТУ, якими 

регулюється 
порядок 

здійснення 

освітнього 

процесу 

ч. 3 ст. 79 

Закону України 

«Про вищу 
освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=4 

Інформація про 

структуру та 

склад керівних 

органів 

ч. 3 ст. 79 

Закону України 

«Про вищу 

освіту», ч. 2 ст. 
30 Закону 

України «Про 

освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=2 

Кошторис 

закладу вищої 

освіти та всі 

зміни до нього 

ч. 4 ст. 79 

Закону України 

«Про вищу 

освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=5 

Звіт про 

використання 

та надходження 
коштів 

ч. 4 ст. 79 

Закону України 

«Про вищу 
освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=5  

Інформація 

щодо 

проведення 
тендерних 

процедур 

ч. 4 ст. 79 

Закону України 

«Про вищу 
освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=29 

Штатний 

розпис 

ч. 4 ст. 79 

Закону України 
«Про вищу 

освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=5  

Ліцензія на 
провадження 

освітньої 

діяльності 

ч. 2 ст. 30 
Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=abitur&id=2 

Сертифікати 
про 

акредитацію 

освітніх 
програм, 

сертифікат про 

інституційну 

акредитацію (за 
наявності) 

ч. 2 ст. 30 
Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=abitur&id=2 



 

Освітні 

програми, що 
реалізуються в 

закладі освіти, 

та перелік 

освітних 
компонентів, 

що передбачені 

відповідною 
освітньою 

програмою 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 
«Про освіту», п. 

2 наказу МОН 

України від 30 

жовтня 2017 р. 
№ 1432, 

зареєстрованого 

у Міністерстві 
юстиції 

України 21 

листопада 

2017р. За № 
1423/1291 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=4 

Ліцензований 

обсяг та 
фактична 

кількість осіб, 

які навчаються 

у закладі освіти 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 
«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=abitur&id=2, 

 
https://registry.edbo.gov.ua/university/90/educators/ 

Мова (мови) 

освітнього 

процесу 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=4 

 

Наявність 
вакантних 

посад, порядок 

і умови 
проведення 

конкурсу на їх 

заміщення (у 
разі його 

проведення) 

ч. 2 ст. 30 
Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/doc/doc/Regulations%20on%20Competitive%20Selection.pdf, 
 

http://www.kntu.kr.ua/ 

Матеріально-

технічне 
забезпечення 

закладу освіти 

(згідно з 
ліцензійними 

умовами) 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 
«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=4 

Напрями 

наукової 
діяльності 

ЦНТУ 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 
«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=science&id=1 

Наявність 

гуртожитків та 
вільних місць в 

них, розмір 

плати за 
проживання 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 
«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=stud&id=4 

Результати 

моніторингу 

якості освіти 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=4 , 

http://www.kntu.kr.ua/doc/doc/Rezultati%20monItoringu%20yakostI%20osvIti.pdf 

 

Річний звіт про 

діяльність 

закладу освіти 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/doc/public/2018/zvit-rectora_2018.pdf 

Правила 
прийому до 

ЦНТУ у 

відповідному 

ч. 2 ст. 30 
Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=abitur&id=3 



 

році 

Умови 

доступності 
закладу освіти 

для навчання 

осіб з 
особливими 

освітними 

потребами  

ч. 2 ст. 30 

Закону України 
«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/doc/doc/pico.pdf, 

http://cio.kntu.kr.ua/ 

Розмір плати за 
навчання, 

підготовку, 

перепідготовку, 
підвищення 

кваліфікації 

здобувачів 

вищої освіти 

ч. 2 ст. 30 
Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=abitur&id=11 

Перелік 

додаткових 

освітніх та 
інших послуг, 

їх вартість, 

порядок 

надання та 
оплати 

ч. 2 ст. 30 

Закону України 

«Про освіту» 

http://www.kntu.kr.ua/?view=univer&id=13 

 
 
II. Звіт про значення показників порівняльних критеріїв надання та підтвердження 

статусу національного закладу вищої освіти  
 
 
Таблиця 2. Здобувачі вищої освіти 

Ступінь 

(ОКР) 
Код та спеціальність 

Кількість1 

на 

31.12.18р. 

Проходили 

стажування 

в іноземних 
ЗВО2 

Здобули 
призові 

місця3 

Іноземних 

громадян4 

Громадян з 

країн 

членів 
ОЕСР5 

Бакалавр 029 Інформаційна, 

бібліотечна та архівна 

справа 
50 - - 0,66 - 

051 Економіка 72 - 10 3,33 - 
071 Облік і 

оподаткування 75 - - 0,33 - 

072 Фінанси, 
банківська справа та 

страхування 
57 - - 13 - 

073 Менеджмент 113 - - 12,66 - 

075 Маркетинг 33 - - 1,0 - 
076 Підприємництво, 

торгівля та біржова  
діяльність 

39 - - 0,33 - 

101 Екологія 58 - - 0,66 - 

123 Комп’ютерна 
інженерія 210 - 5 12 - 

125 Кібербезпека 70 - 1 - - 

131 Прикладна 
механіка 148 - - 1,66 - 



 

132 

Матеріалознавство 19 - - - - 

133 Галузеве 
машинобудування 169 - 2 - - 

141 

Електроенергетика, 
електротехніка та 

електромеханіка 
136 - 2 2,66 - 

151 Автоматизація та 

комп’ютерно-
інтегровані технології 

53 - 15 3,66 - 

172 Телекомунікації 

та радіотехніка 11  -   

192 Будівництво та 
цивільна інженерія 137 - - 4,66 - 

201 Агрономія 168 2 8 - - 

208Агроінженерія 170 - 3 - - 
274 Автомобільний 

транспорт 105 - 4 10,33 - 

275 Транспортні 
технології 7 - - 1,33 - 

281 Публічне 

управління та 

адміністрування 
32 - - 1,33 - 

292 Міжнародні 

економічні відносини 64 - - 4,33 - 

Магістр 029 Інформаційна, 

бібліотечна та архівна 
справа- 

10 - - 0,33 - 

051 Економіка 11 - - 1,33 - 

071 Облік і 
оподаткування 45 - - - - 

072 Фінанси, 

банківська справа та 

страхування 
34 - - 1,33 - 

073 Менеджмент 37 - - - - 

075 Маркетинг 21 - - 0,66 - 

076 Підприємництво, 
торгівля та біржова  

діяльність 
19 - - - - 

101 Екологія 10 - - - - 
122 Комп’ютерні 

науки 17 - 7 - - 

123 Комп’ютерна 

інженерія 31 - - 2,66 - 

131 Прикладна 

механіка 32 - 1 0,66 - 

132 

Матеріалознавство 7 - - - - 

133 Галузеве 
машинобудування 55 - 1 - - 

141 

Електроенергетика, 
електротехніка та 

електромеханіка 
23 - 1 1,66 - 

151 Автоматизація та 

комп’ютерно-
32 - 6 0,66 - 



 

інтегровані технології 
192 Будівництво та 

цивільна інженерія 22 - - 0,33 - 

201 Агрономія 65 - - - - 

208Агроінженерія 18 - 2 - - 

274 Автомобільний 
транспорт 20 - 2 1 - 

281 Публічне 

управління та 
адміністрування 

23 - 1 1,66 - 

292 Міжнародні 

економічні відносини 17 - - - - 

  П1 П2 ПЗ П4 П5 
Разом: 2545 2 71 86,33 0 

 
 
Таблиця 3. Наукові, науково-педагогічні працівники 

Факультет Кафедра Кількість6 

Проходили 
стажування в 

іноземних 

ЗВО7 

Кількість науково-

педагогічних та 
наукових 

працівників, які 

працюють у ЦНТУ 
за основним місцем 

роботи станом на 

31.12.2018р., та які 

здійснювали 
наукове керівництво 

(консультування) не 

менше 5-х 
здобувачів наукових 

ступенів, які 

захистилися8 

Науково- 

педагогічні 
працівники, 

науковий 

ступінь та/або 

вчене звання9 

Науково-

педагогічні 
працівники, 

доктори наук 

та/або 

професори10 

Керівний склад 9 - - 9 7 

Агротехнічний 

факультет 

Сільсько-
господарського 
машинобудування 

18 3 1 17 4 

Загального 
землеробства 15 2 - 11 3 

Екології та охорони 
навколишнього 
середовища 

8 - - 4 1 

Іноземних мов 7 - - 4 - 

Факультет 

будівництва та 

транспорту 

Експлуатації та 
ремонту машин 22 2 3 18 4 

Будівельних, 
дорожніх машин і 
будівництва 

16 - - 12 3 

Деталей машин та 
прикладної 
механіки 

7 - 1 6 2 

Вищої математики 
та фізики 7 - - 7 - 

Механіко-
технологічний  

Матеріалознавства 
та ливарного 
виробництва 

8 - - 5 - 

Технології 

машинобудування 8 - - 7 1 



 

Металорізальних 
верстатів та систем 7 - - 4 - 

Обробки металів 

тиском та 
спецтехнологій 

6 - - 6 2 

Кібербезпеки та 
програмного 
забезпечення 

27 - 2 16 2 

Автоматики та 

енергетики 

Автоматизації 
виробничих 
процесів 

21 - - 19 3 

Програмування та 
захисту інформації  6 - - 5 - 

Електротехнічних 
систем та 
енергетичного 
менеджменту 

16 - - 14 4 

Фізичного 
виховання 9 - - 2 - 

Обліку та 

фінансів 

Фінансів, 

банківської справи 
та страхування 

15 - - 12 1 

Бухгалтерського 
обліку 11 - 1 8 1 

Аудиту та 
оподаткування 12 - - 10 - 

Економічної теорії, 
маркетингу та 
економічної 
кібернетики 

14 - - 12 1 

Міжнародних 
економічних 
відносин 

5 - 1 5 1 

Економіки та 

менеджменту 

Економіки 
менеджменту та 
комерційної 
діяльності 

25 3 1 15 1 

Економіки та 
підприємництва 11 - 1 9 1 

Суспільних наук, 
інформації та 
архівної справи 

20 - 1 16 4 

 330 10 12 253 46 
Разом: П6 П7 П8 П9 П10 

 
Таблиця 4. Наукометричні показники 

Факультет Кафедра 

Прізвище, ім’я, по 
батькові 

наукового, 

науково-
педагогічного 

працівника 11 

ID Scopus 
Індекс 
Гірша 

Scopus12 
ID Web of 

Science 

Індекс 

Гірша 

Web of 
Science13 

Механіко-
технологічний 
факультет 

Обробки металів 
тиском та 
спецтехнології 

Боков Віктор 
Михайлович, 
(Bokov, V.)  

7004039777 h-1 - - 

Факультет 
автоматики та 
енергетики 

Автоматизації 
виробничих процесів 

Осадчий Сергій 
Іванович, 
(Osadchii, S.I.) 

6507951391 h-2 - h-1 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Деталей машин та 
прикладної механіки 

Філімоніхін Геннадій 
Борисович, 
(Filimonikhin, G.B.) 

9535637900 h-5 - h-2 



 

Факультет 
будівництва та 

транспорту 

Вищої математики та 
фізики 

Якименко Сергій 
Миколайович,  

(Yakimenko, S.) 
6602479939 h-2 - h-1 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Деталей машин та  
прикладної механіки 

Пірогов Володимир 
Васильович, 
(Pirogov, V.V.) 

55769698100 h-3 - h-2 

Факультет 
будівництва та 

транспорту 

Будівельних, 
дорожніх машин та 

будівництва 

Яцун Володимир 
Волоимирович,  

(Yatsun, V.) 
57170456400 h-3 - - 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Вищої математики та 
фізики 

Філімоніхіна Ірина 
Іванівна, 
(Filimonikhina, I.) 

23492004800 h-4 - h-1 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Деталей машин та  
прикладної механіки 

Невдаха Андрій 
Юрійович, 
(Nevdakha, Andrey) 

57192685821 h-3 - - 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Будівельних, 
дорожніх машин та 
будівництва 

Семко Володимир 
Олександрович, 
(Semko, V.) 

57200420340 h-1 - - 

Факультет 
автоматики та 
енергетики 

Автоматизації 
виробничих процесів 

Зозуля Валерій 
Анатолійович, 
(Zozulya, V.A.) 

55843835200 h-2 - h-1 

Факультет 
автоматики та 
енергетики 

Автоматизації 
виробничих процесів 

Трушаков Дмитро 
Володимирович, 
(Trushakov, D.) 

26665185700 h-1 - - 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Експлуатації та 
ремонту машин 

Аулін Віктор 
Васильович, (Aulin, 
V.V.) 

5719450193, 
57193847780, 
6507455462 

h-2 - - 

Факультет 

будівництва та 
транспорту 

Вищої математики та 

фізики 

Гуцул Василь 

Іванович, 
(Gutsul, Vasiliy) 

6507898677 h-2 - - 

Механіко-
технологічний 
факультет 

Обробки тиском та 
спецтехнологій 

Носуленко Віктор 
Іванович, 
(Nosulenko, V.I.) 

10041247300, 
57193147030 

h-1 - - 

Факультет 
будівництва та 

транспорту 

Деталей машин та  
прикладної механіки 

Невдаха Юрій 
Андрійович, 

(Nevdakha, Yuriy A.) 

7801689823 h-2 - - 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Вищої математики та 
фізики 

Личук Михайло 
Васильович, 
(Lichuk, Mihail) 

57192688085 h-2 - - 

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Експлуатації та 
ремонту машин 

Солових Євген 
Костянтинович, 
(Solovykh, E. K.) 

7801406742 h-1   

Інформаційно-
обчислювальний 
центр 

- Мельниченко Микола 
Миколайович, 
(Melnychenko, M. M.) 

56471960600 h-1 - h-2 

Механіко-
технологічний 
факультет 

Обробки металів 
тиском та 
спецтехнології 

Мірзак Володимир 
Якович, 
(Mirzak, Vladimir Ya) 

6507252737 h-1   

Факультет 
автоматики та 
енергетики 

Автоматизації 
виробничих процесів 

Мацуй Анатолій 
Миколайович, 
(Matsui, Anatoly) 

56559507200 h-1 - - 

Механіко-
технологічний 
факультет 

Матеріалознавства та 
ливарного 
виробництва 

Олійниченко Любов 
Сергіївна, 
(Olijnichenko, Lubov) 

57190129439 h-2 - - 

Агротехнічний 

факультет  
Сільськогосподарського 

машинобудування 

Васильковський 

Олексій Михайлович, 
(Vasylkovskyi, O. M.) 

57192682426 h-1 - h-1 

Агротехнічний 
факультет 

Кафедра загального 
землеробства 

Васильковська  
Катерина Вікторівна, 
(Vasylkovska, K. V.) 

57192683784 h-1 - h-1 

Факультет 
автоматики та 

енергетики 

Автоматизації 
виробничих процесів 

Дідик Олександр 
Костянтинович,  
(Didyk, O. K.) 

56030426400 h-1 - h-1 

Факультет 
автоматики та 
енергетики 

Автоматизації 
виробничих процесів 

Каліч Віктор 
Михайлович, 
(Kalich, Viktor M.) 

56029518100 h-1 - - 

Агротехнічний 
факультет 

Сільськогосподарського 
машинобудування 

Петренко Дмитро,  
(Petrenko, D. I.) 

57192686716 h-1 - - 

Агротехнічний 
факультет 

Сільськогосподарського 
машинобудування 

Лещенко Сергій 
Миколайович, 
(Leshchenko, S. M.) 

57192683384 h-1 - h-1 



 

Факультет 
будівництва та 

транспорту 

Експлуатації та 
ремонту машин 

Лисенко Сергій 
Володимирович, 

(Lysenko, Sergei) 

57193850496 h-1   

Факультет 
будівництва та 
транспорту 

Вищої математики та 
фізики 

Якименко Микола 
Сергійович,  
(Yakymenko, Mykola) 

57194156718 h-2 - - 

Факультет обліку 

та фінансів 

Аулиту та 

оподаткування 

Шалімова Наталія 

Станіславівна, 
(Shalimova, N. S.) 

36069865500 h-1   

Факультет обліку 
та фінансів 

Економічної теорії, 
маркетингу та 
економічної 
кібернетики 

Жовновач Руслана 
Іванівна, 
(Zhovnovach, Ruslana) 

56328576700 h-1 - - 

Факультет 
економіки та 
менеджменту 

Економіки, 
менеджменту та 
комерційної 
діяльності 

Левченко Олександр 
Миколайович,  
(Levchenko, Oleksandr 
Mykolayovych) 

57203788033 h-1 - - 

Факультет 
економіки та 

менеджменту 

Економіки, 
менеджменту та 

комерційної 
діяльності 

Горпинченко Ольга 
Володимирівна, 

(Horpynchenko, Olha 
Volodymyrivna) 

57196039086 h-1 - - 

Факультет 
економіки та 
менеджменту 

Економіки, 
менеджменту та 
комерційної 
діяльності 

Царенко Ілона 
Олександрівна,  
(Tsarenko, Ilona 

Oleksandrivna) 

57196043701 h-1   

Факультет 
економіки та 
менеджменту 

Економіки, 
менеджменту та 
комерційної 
діяльності 

Левченко Анна 
Олександрівна,  
(Levchenko, Anna 
Oleksandrivna) 

57196043363 h-1   

Разом   П12  П13 
    57  14 

 
 



 

Таблиця 5. Наукові, науково-педагогічні працівники, які мають не менше п’яти наукових публікацій у періодичних виданнях, які на 
час публікації було включено до наукометричних баз Scopus або Web of Science 

Факультет Кафедра 

Прізвище, ім’я, 
по батькові 
наукового, 
науково-

педагогічного 
працівника14 

Кіль-

кість 

публі-

кацій 

Scopus15 

Назва та реквізити публікацій Scopus (прирівняні відзнаки) 

Кіль-

кість 

публі-

кацій 

Web of 

Science16 

Назва та реквізити публікацій Web of Science (прирівняні 
відзнаки) 

1 2 3 4 5 6 7 

Механіко-
технологіч-
ний 
факультет 

Обробки 
тиском та 
спецтехнологій 

Боков Віктор 
Михайлович, 
(Bokov, V.)  

8 The influence of mechanical error compensator on the quality of 

thin-sheet separating stamping / EasternEuropean Journal of 

Enterprise Technologies, 2015 

- - 

Physical mechanism of low wear dimension machining by 

electric arc application / Elektronnaya Obrabotka Materialov, 

2002 

- 

Electroerosion resistance of graphite tool-electrodes in 

dimensional metal machining by electric arc / Avtomaticheskaya 

Svarka, 2002 

- 

The combined acting die / Avtomaticheskaya Svarka, 2002 - 
Prospects and fields of rational application of the arc sizing 

machining method / Elektronnaya Obrabotka Materialov, 1993 
- 

Physical and Technological Control of Arc Dimensional 
Machining / CIRP 
Annals - Manufacturing Technology, 1988 

- 

Technological aspects of the electric arc sinking of shaped 

cavities / Soviet surface engineering and applied 

electrochemistry, 1985 

- 

Properties of the energy characteristics of a he-ne laser when 

discharge current is modulated / Radio Eng Electron Phys, 1976 
- 

Факультет 

автоматики 

та енергетики 

Автоматизації 

виробничих 

процесів 

Осадчий 
Сергій 
Іванович, 
(Osadchii, S.I.) 

17 The Decision Making Model for Weight Loss and 
Centering/2018 IEEE 5th International Conference on Methods 
and Systems of Navigation and Motion Control, MSNMC 2018 – 

Proceedings, 8576297, с. 275-278 

11 Synthesis of an Optimal Stochastic Stabilization System for an 
Unstable Multivariable Object with Time Delays in 
Controls/ Osadchy, S.; Zubenko, V.; Fedotova, M.,5th IEEE 
International Conference on Methods and Systems of Navigation 
and Motion Control (MSNMC), Kyiv, UKRAINE,  OCT 16-18, 

2018  

Synthesis of an Optimal Stochastic Stabilization System for an 
Unstable Multivariable Object with Time Delays in 
Controls/2018 IEEE 5th International Conference on Methods 
and Systems of Navigation and Motion Control, MSNMC 2018 – 
Proceedings, 8576321, с. 114-118 

The Decision Making Model for Weight Loss and 
Centering/Osadchy, S.; Tymoshenko, A., 5th IEEE International 
Conference on Methods and Systems of Navigation and Motion 
Control (MSNMC), Kyiv, UKRAINE,: OCT 16-18, 2018 

Methods for determining the weight and the center of gravity of 

UAV/2017 IEEE 4th International Conference on Actual 
Problems of Unmanned Aerial Vehicles Developments, 
APUAVD 2017 – Proceedings,2018-January, с. 139-142 

Optimal control of leader-following robots under random effects/ 

Proceedings of the 2017 IEEE 9th International Conference on 
Intelligent Data Acquisition and Advanced Computing Systems: 
Technology and Applications, IDAACS 2017, 2,8095221, с. 923-
928 



 

Synthesis of an optimal stabilization system structure for UAV of 
a helicopter type/2017 IEEE 4th International Conference on 

Actual Problems of Unmanned Aerial Vehicles Developments, 
APUAVD 2017 – Proceedings,2018-January, с. 218-222 

Optimal stabilization system analysis of unstable multivariate 
movable object/ 2016 IEEE 4th International Conference Methods 

and Systems of Navigation and Motion Control, MSNMC 2016 – 
Proceedings, 7783136, с. 179-181 

Optimal control of leader-following robots under random effects/ 
Proceedings of the 2017 IEEE 9th International Conference on 
Intelligent Data Acquisition and Advanced Computing Systems: 
Technology and Applications, IDAACS 2017, 2,8095221, с. 923-

928 

Identification of the signals in position control circuits of a 
hexapod platform 2016 IEEE 4th International Conference 
Methods and Systems of Navigation and Motion Control, 
MSNMC 2016 – Proceedings, 7783120, с. 113-116 

Optimal stabilization system analysis of unstable multivariate 
movable object/ 2016 IEEE 4th International Conference 

Methods and Systems of Navigation and Motion Control, 
MSNMC 2016 – Proceedings, 7783136, с. 179-181 

The dynamics of 3-dimentional micro-mechanic sensor of angle 
motions of a robot-hexapod / Proceedings of the 2015 IEEE 8th 
International Conference on Intelligent Data Acquisition and 
Advanced Computing Systems: Technology and Applications, 
IDAACS 2015, с. 908-912 

Identification of the signals in position control circuits of a 

hexapod platform 2016 IEEE 4th International Conference 
Methods and Systems of Navigation and Motion Control, 
MSNMC 2016 – Proceedings, 7783120, с. 113-116 

Optimal filtering of hexapod acceleration data obtained under 

action of electromagnetic interference / 2014 IEEE 3rd 
International Conference on Methods and Systems of Navigation 
and Motion Control, MSNMC 2014 - Proceedings,2014, с. 22-24 

Trends of MEMS technology in UAV development, 2015 IEEE 
3rd International Conference Actual Problems of Unmanned 

Aerial Vehicles Developments, APUAVD 2015 – 
Proceedings,7346561, с. 66-68 

Modernized multidimensional Wiener filtering of navigational 

information with noise correction/ 2014 IEEE 3rd International 

Conference on Methods and 

Systems of Navigation and Motion Control, MSNMC 2014 - 
Proceedings, 2014, с. 37-39 

The dynamics of 3-dimentional micro-mechanic sensor of angle 

motions of a robot-hexapod / Proceedings of the 2015 IEEE 8th 

International Conference on Intelligent Data Acquisition and 

Advanced Computing Systems: Technology and Applications, 

IDAACS 2015, с. 908-912 

The dynamic characteristics of the manipulator with parallel 
kinematic structure based on experimental data / Proceedings of 
the 2013 IEEE 7th International Conference on Intelligent Data 
Acquisition and Advanced Computing Systems, IDAACS 2013, с. 

905-911 
Optimal filtering of hexapod acceleration data obtained under 

action of electromagnetic interference / 2014 IEEE 3rd 

International Conference on Methods and Systems of Navigation 

and Motion Control, MSNMC 2014 - Proceedings,2014, с. 22-24 

Combined  method for the synthesis of optimal stabilization 
systems of multidimensional moving objects under stationary 
random impacts/ Journal of Automation and Information Sciences 
,2013, с. 25-35 

Modernized multidimensional Wiener filtering of navigational 

information with noise correction/ 2014 IEEE 3rd International 

Conference on Methods and 

Systems of Navigation and Motion Control, MSNMC 2014 - 

Proceedings, 2014, с. 37-39 

Structural identification of unmanned supercavitation vehicle 
based on incomplete experimental data, 2013 IEEE 2nd 

International Conference on Actual Problems of Unmanned Air 
Vehicles Developments, APUAVD 2013 – Proceedings, 6705294, 
с. 93-95 

The dynamic characteristics of the manipulator with parallel 

kinematic structure based on experimental data / Proceedings of 

the 2013 IEEE 7th International Conference on Intelligent Data 

Acquisition and Advanced Computing Systems, IDAACS 2013, 

с. 905-911 

- 

Combined  method for the synthesis of optimal stabilization 

systems of multidimensional moving objects under stationary 

random impacts/ Journal of Automation and Information 

Sciences, 2013, с. 25-35 

- 



 

Structural identification of unmanned supercavitation vehicle 

based on incomplete experimental data, 2013 IEEE 2nd 

International Conference on Actual Problems of Unmanned Air 

Vehicles Developments, APUAVD 2013 – Proceedings, 

6705294, с. 93-95 

- 

Technology of structural identification and subsequent synthesis 

of optimal stabilization systems for unstable dynamic objects / 

Journal of Automation and Information Sciences , 2007, с. 57-66 

- 

Stochastic state estimation of an unmanned plant in cruising 

movement by the full- scale experimental data / 13th Saint 

Petersburg International Conference on Integrated Navigation 

Systems, ICINS 2006 - Proceedings, с. 76-77 

- 

Using canonical decomposition of spectral matrices to factor 

them / Journal of Automation and Information Sciences , 1995, с. 

57-62 

- 

Факультет 

будівництва 

та транспорту 

Деталей 

машин та  

прикладної 

механіки 

Філімоніхін 

Геннадій 

Борисович, 
(Filimonikhin, 

G.B.) 

27 Experimental study into rotational-oscillatory vibrations of a 

vibration machine platform excited by the ball auto-
balancer/Eastern-European Journal of Enterprise 
Technologies,4(7-94), с. 34-42 

6 FORM AND STRUCTURE OF DIFFERENTIAL EQUATIONS 

OF MOTION AND PROCESS OF AUTO BALANCING IN THE 
ROTOR MACHINE WITH AUTO-BALANCERS/ BULLETIN 
OF THE TOMSK POLYTECHNIC UNIVERSITY-GEO 
ASSETS ENGINEERING, Том: 326   Выпуск: 12   Стр.: 20-
30   Опубликовано: 2015 

Patterns in change and balancing of aerodynamic imbalance of 
the lowpressure axial fan impeller/Eastern-European Journal of 

Enterprise Technologies, 3(7-93), с. 71-81 
Attitude stabilization of the rotational axis of a carrying body by 
pendulum dampers/ INTERNATIONAL APPLIED 

MECHANICS   Том: 43   Выпуск: 10   Стр.: 1167-1173    OCT 
2007 

On stability of the dual-frequency motion modes of a single-mass 
vibratory machine with a vibrat ion exciter in the form of a 
passive auto-balancer/Eastern-European Journal of Enterprise 
Technologies,2(7-92), с. 59-67 

Stabilization of the rotation axis of a solid by coupled perfectly 
rigid bodies/ INTERNATIONAL APPLIED 
MECHANICS, Том: 41, Выпуск: 8, Стр.: 937-943, AUG 2005 

Search for the dual-frequency motion modes of a dual-mass 

vibratory machine with a vibration exciter in the form of passive 
auto-balancer, EasternEuropean Journal of Enterprise 
TechnologiesОткрытый доступVolume 1, Issue 7-91, 2018, 
Pages 47-54 

Balancing a rotor with two coupled perfectly rigid 

bodies/INTERNATIONAL APPLIED 
MECHANICS   Том: 38,  Выпуск: 3, Стр.: 377-386, MAR 2002 

Conditions of replacing a single-frequency vibro-exciter with a 
dual-frequency one in the form of passive auto-balancer,  
Naukovyi Visnyk Natsionalnoho Hirnychoho Universytetu 
2017(1), с. 61-68 

Conditions for balancing a rotating body in an isolated system 
with automatic balancers/INTERNATIONAL APPLIED 
MECHANICS   Том: 43   Выпуск: 11   Стр.: 1276-1282,  NOV, 
2007 

Equations of motion of vibration machines with a translational 
motion of platforms and a vibration exciter in the form of a 
passive auto-balancer, EasternEuropean Journal of Enterprise 
Technologies, 5(1-89), с. 19-25, 2017 

ON STABILITY OF AUTOBALANCING DEVICE WITH 
CONSTRAINTS IMPOSED ON THE MOTION OF 
CORRECTING LOADS/DOPOVIDI AKADEMII NAUK 
UKRAINSKOI RSR SERIYA A-FIZIKO-MATEMATICHNI TA 
TECHNICHNI NAUKI,  Выпуск: 12, Стр.: 26-29,  1990 

An increase of the balancing capacity of ball or roller-type auto-
balancers with reduction of time of achieving auto-balancing, 

EasternEuropean Journal of Enterprise Technologies, 1(7-85), с. 

- 



 

15-24, 2017- 

Application of the empirical criterion for the occurrence of auto-
balancing for axisymmetric rotor on two isotropic elastic 
supports(Article), EasternEuropean Journal of Enterprise 
Technologies Volume 2, Issue 7-86, 2017, Pages 51-58 

- 

Methods of balancing of an axisymmetric flexible rotor by 
passive auto-balancers EasternEuropean Journal of Enterprise 
Technologies Volume 3, Issue 7-87, 2017, Pages 22-27 

- 

Search for two-frequency motion modes of single-mass vibratory 
machine with vibration exciter in the form of passive auto-
balancer,  EasternEuropean Journal of Enterprise Technologies, 
6(7-90), с. 58-66, 2017 

- 

Experimental research of rectilinear translational vibrations of a 
screen box excited by a ball balancer,  EasternEuropean Journal 
of Enterprise Technologies, 3(1-87), с. 23-29, 2017  

- 

Investigation of the process of excitation of dual-frequency 
vibrations by ball auto-balancer of gil 42 screen, 
EasternEuropean Journal of Enterprise Technologies, Volume 1, 
Issue 7, 2016, Pages 17-23 

- 

Studying the peculiarities of balancing of flexible double-support 
rotors by two passive automatic balancers placed near supports, 
EasternEuropean Journal of Enterprise Technologies, Volume 4, 

Issue 7-82, 2016, Pages 4-9 

- 

Empirical criterion for the occurrence of auto-balancing and its 

application fox axisymmetric rotor with a fixed point and 

isotropic elastic support / Eastern- European Journal of Enterprise 

Technologies, city of Kharkov. Publisher: Technology centre. 

Vol.5, 2016 

- 

Research into excitation of dual frequency vibrational-rotational 

vibrations of screen duct by ball-type auto-balancer / Eastern-

European Journal of Enterprise Technologies, city of Kharkov. 

Publisher: Technology centre. Vol.3. № 7(81). - 2016, P.47-52 

- 

Research by 3d modeling of the flat translatory vibrations of the 

screen box excited by the ball auto-balancer / Eastern-European 

Journal of Enterprise Technologies, city of Kharkov. Publisher: 

Technology centre. Vol.6. № 7(84). - 

- 

Form and structure of differential equations of motion 

and process of autobalancing in the rotor machine with 

auto-balancers / Bulletin of the Tomsk Polytechnic 

University, Geo Assets Engineering, 2015, 326(12), с.9-

14 

- 

Investigation of the possibility of balancing aerodynamic 

imbalance of the impeller of the axial fan by correction of masses 

/ EastemEuropean Journal of Enterprise Technologies, Volume 5, 

Issue 7, 2015, Pages 30-35 

- 

Method of excitation of dual frequency vibrations by passive - 



 

autobalancers / Eastern European Journal of Enterprise 

Technologies, Volume 4, Issue 7, 2015, Pages 9-14 
Parameter optimization of 3D models of centrifugal juicer with 

autobalancer by minimization of steady vibroacceleration, 

EasternEuropean Journal of Enterprise Technologies, 1(7), с. 9-

14 

- 

Stability of Steady-State Motion of an Isolated System Consisting 

of a Rotating Body and Two Pendulums / International Applied 

Mechanics, Volume 50, Issue, 4, 2014, Pages 459-469 

- 

Conditions for balancing a rotating body in an isolated system 

with automatic balancers / International Applied Mechanics, 

Volume 43, Issue 11, November 2007, Pages 1276-1282 

- 

Attitude stabilization of the rotational axis of a carrying body by 

pendulum dampers / International Applied Mechanics, Volume 

43, Issue 10, October 2007, Pages 1167-1173 

- 

Stabilization of the rotation axis of a solid by coupled perfectly 

rigid bodies / Prikladnaya Mekhanika,  Volume 41, Issue 8, 2005, 

Pages 122-129 

- 

Stabilization of the rotation axis of a solid by coupled perfectly 

rigid bodies / International Applied MechanicsVolume 41, Issue 

8, August 2005, Номер статьи UDC 531.36:62-752 + 62-755, 

Pages 937-943 

- 

Balancing a rotor with two coupled perfectly rigid bodies / 

International Applied Mechanics, Volume 38, Issue 3, 2002, 

Номер статьи 379209, Pages 377-386 

- 

Balancing of the rotor by two connected rigid bodies / 

Prikladnaya Mekhanika, Volume 38, Issue 3, 2002, Pages 135-

144 

- 

Факультет 
будівництва 
та транспорту 

Вищої 
математики та 
фізики 

Якименко 
Сергій 
Миколайович,  

(Yakimenko, S.) 

10 Application of the empirical criterion for the occurrence of auto-
balancing for axisymmetric rotor on two isotropic elastic 
supportsEasternEuropean Journal of Enterprise Technologies, 

2(7-86), с. 51-58, 2017 

5 FINITE-ELEMENT ANALYSIS OF LOW-FREQUENCY 
VIBRATIONS AND VIBRATORY HEATING OF AN 
INFINITELY LONG, INHOMOGENEOUS, 
VISCOELASTIC CYLINDER/ INTERNATIONAL APPLIED 
MECHANICS, Том: 28, Выпуск: 9, Стр.556-562, SEP 1992 

Finite-element analysis of low-frequency vibrations and vibratory 
heating of an infinitely long, inhomogeneous, viscoelastic 
cylinder, International Applied Mechanics, 28(9), с. 556-562, 
1992 

CALCULATION OF THE PLANE VIBRATION AND 
VIBRATIONAL HEATING OF PLATES OF VARIABLE 
THICKNESSES/ INTERNATIONAL APPLIED MECHANICS, 
Том:28, Выпуск: 5, Стр.: 329-333, MAY 1992 

Low-frequency oscillation calculation and infinite non-uniform 

viscoelastic cylinder vibroheating by finite element method, 
Prikladnaya Mekhanika, 28(9), с. 17-24, 1992 

FINITE-ELEMENT CALCULATION OF THE LOW-
FREQUENCY VIBRATION AND VIBRATIONAL 
HEATING OF A SEMIINFINITE VISCOELASTIC 
CYLINDER/INTERNATIONAL APPLIED MECHANICS, Том: 
28, Выпуск: 4, Стр.: 205-209, APR 1992 

Calculation of the plane vibration and vibrational heating of 
plates of variable thicknesses, International Applied Mechanics, 
28(5), с. 329-333, 1992 

POSSIBILITIES OF A REFINED METHOD OF 
CALCULATING PLANE VIBRATIONS OF LAMELLAR 
BODIES/ SOVIET APPLIED MECHANICS, Том: 27, Выпуск: 



 

11, Стр.: 1096-1103, NOV 1991 

Calculation of planar oscillations and vibroheating of plates of 
variable thickness, Prikladnaya Mekhanika, 28(5), с. 64-69, 1992 

THERMOMECHANICAL BEHAVIOR OF 
VISCOELASTIC SOLIDS OF REVOLUTION DURING 
AXISYMMETRIC HARMONIC DEFORMATION/ SOVIET 
APPLIED MECHANICS, Том: 25, Выпуск: 5, Стр.443-448, 
MAY 1989 

Calculation of low-frequency oscillations and vibroheating of a 
semiinfinite cylinder by the finite element method,Prikladnaya 

Mekhanika, 28(4), с. 3-7, 1992 
 

Finite-element calculation of the low-frequency vibration and 
vibrational heating of a semi-infinite viscoelastic cylinder, 
International Applied Mechanics, 28(4), с. 205-209, 1992 

 

Potentialities of the refined method for calculation of planar 
oscillations of plate bodies, Prikladnaya Mekhanika, 27(11), с. 
69-77, 1991 

 

Possibilities of a refined method of calculating plane vibrations of 
lamellar bodies, Soviet Applied Mechanics, 27(11), с. 1096-1103, 
1991 

- 

Thermomechanical behavior of viscoelastic solids of revolution 
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Таблиця 6. Наукові журнали та об’єкти інтелектуальної власності 
  Назви, реквізити (коди) 

Кількість наукових журналів, які 
входять з ненульовим 
коефіцієнтом впливовості до 
наукометричних баз17 

П17 0 

Кількість спеціальностей18 П18 23 

Кількість об’єктів права 
інтелектуальної власності, що 
зареєстровані закладом вищої 
освіти та/або зареєстровані 
(створені) його науково- 
педагогічними та науковими 
працівниками19 

П19 
 

Патенти на корисну модель: 122434, 122466, 122703, 122858, 
123275, 123887, 124157, 125160, 124712, 124867, 124868, 124869, 
124879, 124941, 125455, 125707, 125708, 125720, 125735, 125769, 
125770, 125840, 125841, 125842, 125845,126092, 126418, 126487,  
128637, 128739, 128740, 129713, 130772, 130822 
Всього 34 від університету 
Від науковців ЦНТУ 
116819, 117622, 122900, 129362, 130856 
Всього 39 патентів 

Кількість об’єктів права 
інтелектуальної власності, які 
комерціалізовано закладом вищої 
освіти та/або його науково- 
педагогічними та науковими 
працівниками20 

П20 0 

 
 

Таблиця 7. Результати участі здобувачів вищої освіти у єдиному державному 
кваліфікаційному іспиті21 

Ступінь 
(ОКР) 

Код та 
спеціальність 

Кількість 
здобувачів вищої 
освіти, які взяли 
участь у ЄДКІ 

Кількість 
здобувачів вищої 
освіти, які 
продемонстрували 
результати в межах 
25 відсотків кращих 
серед учасників 
відповідного іспиту 

Частка здобувачів вищої освіти, 
які продемонстрували 
результати в межах 25 відсотків 
кращих серед учасників 
відповідного іспиту 

Підготовка фахівців на другому (магістерському) рівні вищої освіти за спеціальностями, для 
якиїх передбачено атестацію у формі єдиного державного кваліфікаційного іспиту не 
здійснювалася 

Середньозважений показник22: П21 - відсутній 
 
 

Таблиця 8. Значення порівняльних показників 

1а 
Кількість здобувачів вищої освіти денної форми навчання на одного науково-
педагогічного працівника, який працює у закладі вищої освіти за основним місцем 
роботи станом на 31 грудня останнього року звітного періоду і має науковий 
ступінь доктора наук та/або вчене звання професора 

П1/П10 55,33 

1б 
Кількість здобувачів вищої освіти денної форми навчання на одного науково-
педагогічного працівника, який працює у закладі вищої освіти за основним місцем 
роботи станом на 31 грудня останнього року звітного періоду і має науковий 
ступінь та/або вчене звання 

П1/П9 10,06 



 

2 

Питома вага здобувачів вищої освіти, які під час складання єдиного державного 
кваліфікаційного іспиту продемонстрували результати в межах 25 відсотків 
кращих серед учасників відповідного іспиту протягом звітного періоду, але не 
більше трьох останніх років (крім закладів вищої освіти, які не здійснюють  
підготовку фахівців на другому (магістерському) рівні вищої освіти за 
спеціальностями, для яких передбачено атестацію у формі єдиного 
державного кваліфікаційного іспиту) 

П21 Відсутній 

3 

Кількість здобувачів вищої освіти денної форми навчання, які не менше трьох 
місяців протягом звітного періоду або із завершенням у звітному періоді 
навчалися (стажувалися) в іноземних закладах вищої освіти (наукових установах) 
за межами України, приведена до 100 здобувачів вищої освіти денної форми 
навчання 

П2*100/П1 0,08 

4 

Кількість науково-педагогічних і наукових працівників, які не менше трьох 
місяців протягом звітного періоду або із завершенням у звітному періоді 
стажувалися, проводили навчальні заняття в іноземних закладах вищої освіти 
(наукових установах) за межами України, приведена до 100 науково- педагогічних 
і наукових працівників, які працюють у закладі вищої освіти за основним місцем 
роботи станом на 31 грудня останнього року звітного періоду 

П7*100/П6 3,03 

5 

Кількість здобувачів вищої освіти, які здобули у звітному періоді призові місця на 
Міжнародних студентських олімпіадах, II етапі Всеукраїнської студентської 
олімпіади, II етапі Всеукраїнського конкурсу студентських наукових робіт, інших 
освітньо-наукових конкурсах, які проводяться або визнані МОН, міжнародних та 
всеукраїнських культурно-мистецьких проектах, які проводяться або визнані 
Мінкультури, на Олімпійських, Паралімпійських, Дефлімпійських іграх, 
Всесвітній та Всеукраїнській універсіадах, чемпіонатах світу, Європи, 
Європейських іграх, етапах Кубків світу та Європи, чемпіонату України з видів 
спорту, які проводяться або визнані центральним органом виконавчої влади, що 
забезпечує формування державної політики у сфері фізичної культури та спорту, 
приведена до 100 здобувачів вищої освіти денної форми навчання 

ПЗ*100/ 
П1 2,79 

6 
Середньорічна кількість іноземних громадян серед здобувачів вищої освіти у 
закладі вищої освіти, які навчаються за кошти фізичних або юридичних осіб, за 
денною формою навчання за останні три роки  

П4 86,33 

7 
Середньорічна кількість громадян країн - членів Організації економічного 
співробітництва та розвитку - серед здобувачів вищої освіти у закладі вищої 
освіти, які навчаються за кошти фізичних або юридичних осіб, за денною формою 
навчання за останні три роки  

П5 0 

8 

Середнє значення показників індексів Гірша науково-педагогічних та наукових 
працівників (які працюють у закладі вищої освіти за основним місцем роботи 
станом на 31 грудня останнього року звітного періоду) у наукометричних базах 
Scopus, Web of Science, інших наукометричних базах, визнаних МОН, приведене 
до кількості науково-педагогічних і наукових працівників цього закладу 

(П12+П13)/П6 0,22 

9 

Кількість науково-педагогічних та наукових працівників, які мають не менше 
п’яти наукових публікацій у періодичних виданнях, які на час публікації було 
включено до наукометричної бази Scopus або Web of Science, інших 
наукометричних баз, визнаних МОН, приведена до 100 науково-педагогічних і 
наукових працівників, які працюють у закладі вищої освіти за основним місцем 
роботи станом на 31 грудня останнього року звітного періоду 

П14*100/ П6 5,45 

10 

Кількість наукових журналів, які входять з ненульовим коефіцієнтом впливовості 
до наукометричних баз Scopus, Web of Science, інших наукометричних баз, 
визнаних МОН, що видаються закладом вищої освіти, приведена до кількості 
спеціальностей, з яких здійснюється підготовка здобувачів вищої освіти у закладі 
вищої освіти станом на 31 грудня останнього року звітного періоду 

П17/ П18 0 

11 
Кількість науково-педагогічних та наукових працівників, які працюють у ЦНТУ за 
основним місцем роботи станом на 31.12.2018р., та які здійснювали наукове 
керівництво (консультування) не менше 5-х здобувачів наукових ступенів, які 
захистилися 

П8*100/П6 3,64 



 

12 

Кількість об’єктів права інтелектуальної власності, що зареєстровані закладом 
вищої освіти та/або зареєстровані (створені) його науково-педагогічними та 
науковими працівниками, що працюють у ньому на постійній основі за звітний 
період, приведена до 100 науково-педагогічних і наукових працівників, які 
працюють у закладі вищої освіти за основним місцем роботи станом на 31 грудня 
останнього року звітного періоду 

П19*100/ П6 11,8 

13 

Кількість об’єктів права інтелектуальної власності, які комерціалізовано закладом 
вищої освіти та/або його науково- педагогічними та науковими працівниками, які 
працюють у ньому на постійній основі у звітному періоді, приведена до 100 
науково- педагогічних і наукових працівників, які працюють у закладі вищої 
освіти за основним місцем роботи станом на 31 грудня останнього року звітного 
періоду 

П20*100/ 
П6 0 
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